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Hybridni krokovy motor - specifikace
HYBRID STEPPING MOTOR SPECIFICATION
Rozméry ( DIMENSIONS) jednotky/unit=mm Zapojeni / Wiring Diagram
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1. Polet fazi / Number of Phase 2
2.Uhel kroku / Step Angle 1.8°
3. Jmenovité napéti / Rated Voltage 3.08V
4. Proud/faze / Rated Current/Phase |2.8 A (Spi¢k.hodn./Peak Value)
5. Fazovy odpor / Phase Resistance 1.1 Q+10%(20°C) Nazev KI’OkOV)'/ motor
6. Fazova indukénost / Phase Inductance | 3.6 mH+20%(1kHz 1V RMS) 2020.06.29 TITLE STEPPING MOTOR
7. Pfidrzovaci moment / Holding Torque 1.89 N.m C wvk
. vykresu _
8. Tfida izolace / Insulation Class B (130°); 80K Max. fik / DWG.NO. 57STH76 2804A
- Specifikace i
9. Hmotnost / Weight X e O
motnost / Weig 11 kg Specification | a4
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